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Inversor de frecuencia

Especificaciones básicas

Voltaje Potencia

Monofásico CA 120V

Monofásico CA 220V

Trifásico CA 220V

Trifásico CA 380V ~440V

Trifásico CA 460V ~480V

0,4 KW ~ 2,2 KW

0,4 KW ~ 2,2 KW

0,4 KW ~ 2,2 KW

0,75 KW ~ 5,5 KW

0,75 KW ~ 5,5 KW

A base de escuchar y comprender

los requisitos del cliente, HV10

admite una gama completa de

voltaje de entrada (AC

120V/220V/380V/460V y etc.),

funciones completas para diferentes

países y aplicaciones

Método de 

control

Bucle abierto

Modo V/F

Modo V/F avanzado

Par alto en baja 

frecuencia

0,5 Hz, 100% (V/F)

0,5 Hz, 150% (SVC)

Freno DC

Refuerzo de par 

automático

Función AVR

Límite de corriente 

rápido

Teclado 

desmontable

Soporte de extensión 

de teclado

Todas las macros para 

aplicaciones especiales

Integra filtro C3 EMC

Funciones de control 

de suministro de agua 

de configuración de un 

parámetro

I/O Programable

5*DI&1*DO

1*AI&1*AO

1*Relay

Capacidad de 

sobrecarga

180%, 5s

150%, 60s



Inversor de frecuencia

Ventajas del producto

Diseño flexible Integración del filtro C3 EMC

Funciones completas y aritmética excelente Control y protección del motor perfecta

Macros para suministro de agua a presión constante Todas las macros para aplicaciones especiales

Funciones PID completas

Ajustes de un parámetro

Integra funciones de control de suministro de agua

Funciones de soporte llamadas para múltiples aplicaciones

Aplicaciones de ahorro de energía automáticos

Modo de aplicación general

Funciones de protección de motor e inversor completas

Funciones perfectas de límite de corriente y voltaje

Refuerzo de par automático, compensación automática de desplazamiento

Potente control vectorial sin sensores y algoritmo VF mejorado

Sobremodulación: suficiente par de salida en un voltaje más bajo

Ajuste automático de la onda portadora

Teclado desmontable, soporte para instalación remota

Integración de unidad de frenado

Todos los HV10 cuentan con refrigeración por ventilador para garantizar el buen 

funcionamiento en ambientes de mucho calor

Integración de filtro EMC C3 en inversores CA 220V 

Reducir la interferencia EMC desde el exterior, reducir el mal funcionamiento 

y mejorar la precisión



Definición de modelo

Inversor de frecuencia

Serie de inversores HV10

Adaptativo

0,75 kw

Código Tipo de inversor
Tipo general

Código            Tipo de inversor

1-1                 Monofásico 120V
Monofásico 220V

Trifásico 220V

Trifásico 380V-440V

Trifásico 460V-480V
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Modelo de inversor de frecuencia Corriente de entrada Corriente de salida Motor adaptativo
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Rango de voltaje de entrada G1: Monofásico CA 120V +- 15%, 50/60 Hz

Rango de voltaje de entrada G1: Monofásico CA 220V +- 15%, 50/60 Hz

Rango de voltaje de entrada G2: Trifásico CA 220V +- 15%, 50/60 Hz

Rango de voltaje de entrada G3: Trifásico CA 380V~440V (- 15%~+10%), 50/60 Hz

Rango de voltaje de entrada G4: Trifásico CA 440V~480V (- 15%~+10%), 50/60 Hz



Reductor de alto rendimiento

Freno

Consumo de 

energía de 

frenado

Consumo de energía tensión de arranque de frenado, voltaje de diferencia de retorno y tasa de 

frenado de consumo de energía se pueden ajustar de forma continua

Ajuste del tiempo 

de aceleración / 

desaceleración

Se puede configurar de forma continua 0,1~999,9 min

Señal de salida

Ajustes de 

frecuencia

Control PID

Comunicación RS485

Operación automática de 

estabilización de voltaje

Operación de velocidad 

de múltiples etapas

Función

Típica

Control vectorial sin 

sensor

Control V/F

Precisión de frecuencia

Capacidad de 

sobrecarga

Voltaje

Frecuencia

Entrada

Salida

Descripción

0 ~ 999,9 HZ

110% a largo plazo; 150% -> 1 minuto; 180% -> 5 segundos

Control V/F, control vectorial

Entrada analógica

Ajustes digitales

Entrada analógica

Entrada digital

0,1 HZ

0,1% de la frecuencia máxima de salida

Dentro del 0,2% de la frecuencia máxima de salida

Dentro del 0,01% de la frecuencia de salida establecida

Serie G1-1: 0~120 V; Serie G1-G2: 0~220V; Serie G3: 0~440V; Serie G4: 0~480V

Frecuencia de tensión 

nominal

Rango permitido de 

variación de voltaje

Trifásico (Serie G3-G4) 380-480V 50/60Hz

Monofásico y Trifásico (Serie G1-1/G2) 220V 50/60Hz

Monofásico (Serie G1-1) 120V 50/60Hz

Características 

de control

Salida analógica

Salida digital

Trifásico (Serie G3) CA 380-440 (-15%~+10%) 

Trifásico (Serie G4) CA 460-480 (-15%~+10%)

Monofásico y Trifásico (Serie G1-1/G2) CA 220V +-15%

Monofásico (Serie G1-1)CA 120V +-15%

De acuerdo con las necesidades, se pueden seleccionar tres modos: estabilización de 

voltaje dinámico, estabilización de voltaje estático y estabilización sin voltaje, para 

obtener el efecto de operación más estable

Entrada analógica

Entrada digital

Controlador PID incorporado (frecuencia actual). Función de comunicación RS485 de 

configuración estándar. Se pueden seleccionar múltiples protocolos de comunicación, con función 

de control síncrono de vinculación.

El control de velocidad multietapa programable de 7 etapas y los múltiples modos de operación 

son opcionales

Supresión de subtensión 

durante el funcionamiento

Especialmente para usuarios con baja tensión de red y fluctuaciones frecuentes de tensión de 

red, el sistema puede mantener el tiempo de funcionamiento más largo posible de acuerdo con el 

algoritmo único y la estrategia de asignación de energía residual, incluso en el rango por debajo 

de la tensión permitida

Características de 

torque

Supresión de corriente 

y voltaje

Características de la 

frecuencia de voltaje

Control de circuito cerrado de corriente de rango completo, evitando 

completamente el impacto de la corriente con una función perfecta de 

supresión de sobrecorriente y sobretensión

Par de arranque:

Par nominal 100% a 0,5 Hz (control VF)

Par nominal 150% a 0,5 Hz (control vectorial)

Ajusta automáticamente la relación voltaje-frecuencia de salida según 

los parámetros del motor y el algoritmo único

Modo de control

Ajuste de resolución de 

frecuencia

Voltaje CD 0~10V , Corriente CD 0~20mA (límites superiores e inferiores 

son opcionales)

Salida 1 OC y 1 salida de relé (TA,TC) con hasta 17 funciones

1 AO, el rango de salida se puede configurar de manera flexible entre 

0~20mA o 0~10V

Aumento del torque

Curva v/f 

(característica de 

frecuencia de tensión)

Limitación automática 

de corriente y voltaje

Tres formas: la primera es la curva característica de par lineal, la 

segunda es la característica de par cuadrática y la tercera es la curva 

V/F configurada por el usuario

Configuraciones manuales: 0.0~30% de salida nominal

Elevación automática: determina automáticamente el par de refuerzo 

de acuerdo con la corriente de salida y los parámetros del motor

Ya sea en aceleración, desaceleración o funcionamiento estancado, la 

corriente y el voltaje del estator del motor se pueden detectar 

automáticamente, que se pueden suprimir dentro del rango permitido 

de acuerdo con el algoritmo único para minimizar la posibilidad de 

disparo por falla del sistema

Configuración del panel de operaciones. Configuración de la interfaz RS485. También se 

puede realizar la configuración del terminal UP/DW y varias configuraciones combinadas 

con entrada analógica



Inversor de frecuencia

Especificaciones

DescripciónItems

Modo de refrigeración

Grado de protección

Altitud

Temperatura ambiente

Humedad ambiental

Ambiente de alrededor
Entorno

Estructura

Funciones de protección

Freno DC

Operaciones de bajo 

ruído

Contador

Estado de 

funcionamiento

Contenido de alarma

Función de operación

Refrigeración por ventilador

IP20

5~95 RH, sin condensación de agua

-10Cº~+40Cº (Si la temperatura está entre 40Cº~50Cº, por favor úsalo a nivel reducido)

Interior (sin luz solar directa, corrosión, gas inflamable, polvo, aceite)

Sobrecorriente, sobrevoltaje, fallo de módulo, relé térmico electrónico, cortocircuito, 

sobrecalentamiento, fallo de memoria interna 

Ajuste de frecuencia de límite superior e inferior, operación de salto de frecuencia, límite de operación 

inversa, compensación de frecuencia de deslizamiento, comunicación RS 485, control de incremento y 

disminución de frecuencia, operación de autorrecuperación de fallas

1000 metros por encima del uso de la reducción de potencia. Cada 1000m= reducción de 10%

Frecuencia de salida, corriente de salida, voltaje de salida, velocidad del motor, frecuencia establecida, 

temperatura del módulo, configuración de PID, cantidad de retroalimentación, entrada y salida 

analógica, etc.

Un contador interno es conveniente para la integración del sistema

La frecuencia portadora se puede ajustar continuamente de 2,0 kHz a 20 kHz para 

minimizar el ruido del motor

Frecuencia de inicio del frenado de CC durante la parada: 0,0 ~ [00,05] frecuencia límite superior.

Tiempo de frenado: 0,0 ~30,0: Corriente de frenado: 0,0 % ~ 50,0 % de la tensión nominal del motor

Registra una serie de parámetros operativos, como la frecuencia de salida, la frecuencia establecida, la 

corriente de salida, el voltaje de salida, el voltaje de CC y la temperatura del módulo durante la última falla

Prestaciones



Dimensiones generales de toda la máquina

Reductor de alto rendimiento

Nivel de 

voltaje
Modelo Peso

Esquema de construcción y dimensiones de 

instalación



Inversor de frecuencia

Cableado de operaciones básicas

Resistencia de frenado

Motor de 

inducción trifásico

Salida de colector 

abierta

Comunicación 

RS 485

Salida de relé
Potenciómetro 

5k – 10k

Cortacircuitos

Cortacircuitos

Entrada de 

alimentación

Salida analógica



Polígono industrial A Reigosa Parcela B-33 
36828 Ponte Caldelas, Pontevedra, España 
Teléfono: (+34) 986 872 010
Correo electrónico: egasen@egasen.co


