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Contenido

Disefo compacto .

Alta estabilidad ‘

Funciones completas .
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Especificaciones basicas

Monofasico CA 120V

0,4 KW ~ 2,2 KW

Monofasico CA 220V 0,4 KW ~ 2,2 KW

Trifasico CA 220V 0,4 KW ~ 2,2 KW

Trifasico CA 380V ~440V 0,75 KW ~ 5,5 KW

Trifasico CA 460V ~480V 0,75 KW ~ 5,5 KW

Método de
control

Bucle abierto
Modo V/F
Modo V/F avanzado

Teclado
desmontable

Soporte de extension
de teclado

Funcion AVR

Limite de corriente
rapido

HNCELECTRICLIMITED

A base de escuchar y comprender
los requisitos del cliente, HV10
admite una gama completa de
voltaje de entrada (AC
120V/220V/380V/460V y etc.),
funciones completas para diferentes
paises y aplicaciones

Par alto en baja
frecuencia

0,5 Hz, 100% (V/F)
0,5 Hz, 150% (SVC)

Freno DC

Refuerzo de par
automatico




Inversor de frecuencia

Diseno flexible Integracion del filtro C3 EMC

® Teclado desmontable, soporte para instalacién remota e Integracion de filtro EMC C3 en inversores CA 220V

® Todoslos HV10 con i ion por I parag. jzar el buen ® Reducir la interferencia EMC desde el exterior, reducir el mal funcionamiento
i i i de mucho calor y mejorar la precision

e Integracion de unidad de frenado

Funciones completas y aritmética excelente Control y proteccion del motor perfecta

de pr ion de motor e inversor completas

Potente control vectorial sin sensores y algoritmo VF mejorado

® Sobr dulacié Fici par de salida en un voltaje mas bajo ® Funciones perfectas de limite de corriente y voltaje

de

® Ajuste automatico de la onda portadora ® Refuerzo de par ati p

Macros para suministro de agua a presion constante Todas las macros para aplicaciones especiales

e Funciones de soporte II. das para
® Ajustes de un parametro e Aplicaciones de ahorro de energia automaticos
e Integra funciones de control de suministro de agua e Modo de aplicacion general

HNC ELECTRIC LIMITED
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Definicion de modelo

HV10 -5R5G 3

(1) e 00
1 Serie de inversores HV10 O TipP de inversor
@ Tipo general
2 NO. Adaptativo o i )
R75 0,75 kw 4 ;Zoldlgo I\:I'lpo ?e }nvelrzsg\r/
- onofasico
5R5 5.5kW 1-2 Monofasico 220V
2 Trifdsico 220V
3 Trifasico 380V-440V
4 Trifasico 460V-480V

Corriente de salida

Modelo de inversor de frecuencia | Corriente de entrada (A)

(KW)
Rango de voltaje de entrada G1: Monofasico CA 120V +- 15%, 50/60 Hz

Motor adaptativo
(HP)

HV10-R40G1-1 9 2.3 0.4 0.5
HV10-R75G1-1 15 4.0 0.75 1
HV10-1R5G1-1 24 7.0 1.5 2
HV10-2R2G1-1 31 9.6 2.2 3
Rango de voltaje de entrada G1: Monofasico CA 220V +- 15%, 50/60 Hz
HV10-R40G1-2 5.4 2.3 0.4 0.5
HV10-R75G1-2 8.2 4.0 0.75 1
HV10-1R5G1-2 14 7.0 1.5 2
HV10-2R2G1 2 23 9.6 2.2
Rango de voltaje de entrada G2: Trifasico CA 220V +- 15%, 50/60 Hz
HV10-R40G2 3.4 2.1 0.4 0.4
HV10-R75G2 5.0 3.8 075 1
HV10-1R5G2 5.8 5.1 15 2
HV10-2R2G2 10.5 9 2.2 3
HV10-004G2 14.6 13 4 5
ifasico CA 380V~440V (- 15%-~+10%), 50/60 Hz
HV10-R75G3 3.4 2.1 0.75 1
HV10-1R5G3 3.8 1.5 2
HV10-2R2G3 5.8 5.1 2.2 3
HV10-004G3 10.5 9 4.0 5
HV10-5R5G3 14.6 13 5.5 7.5
oltaje de entrada G4: Trifasico CA 440V~480V (- 15%~+10%), 50/60 Hz

HV10-R75G4 4.1 2.5 075 1
HV10-1R5G4 4.9 3.7 15 2
HV10-2R2G4 5.7 5.0 2.2 2
HV10-004G4 11 8.0 4 5
HV10-5R5G4 15 10 5.5 7.5

HNCELECTRICLIMITED




Reductor de alto rendimiento

Frecuencia de tension
nominal

Entrada

Rango permitido de
variacion de voltaje

Frecuencia

Salida

Capacidad de

sobrecarga

Modo de control

Ajuste de resolucion de
frecuencia

Precision de frecuencia

Control V/F

Caracteristicas
de control

Control vectorial sin
sensor

Supresion de subtension
durante el funcionamiento

Operacion de velocidad
de multiples etapas

Control PID
Comunicacion RS485

Ajustes de
frecuencia

Funcion
Tipica
Senal de salida

Operacion automatica de
estabilizacion de voltaje

Ajuste del tiempo
de aceleracion /
desaceleracion

Consumo de
energia de
frenado

Descripcion

Trifasico (Serie G3-G4) 380-480V 50/60Hz
Monofasico y Trifasico (Serie G1-1/G2) 220V 50/60Hz
Monofasico (Serie G1-1) 120V 50/60Hz

Trifasico (Serie G3) CA 380-440 (-15%~+10%)]

Trifasico (Serie G4) CA 460-480 (-15%~+10%)
Monofasico y Trifasico (Serie G1-1/G2) CA 220V +-15%
Monofasico (Serie G1-1)CA 120V +-15%

Serie G1-1: 0~120 V; Serie G1-G2: 0~220V; Serie G3: 0~440V; Serie G4: 0~480V

0 ~999,9HZ

110% a largo plazo; 150% -> 1 minuto; 180%-> 5 segundos

Control V/F, control vectorial

Entrada analégica 0,1% de la frecuencia maxima de salida

Ajustes digitales 0,1 HZ

Entrada analégica Dentro del 0,01% de la fr ia de salida
Entrada digital Dentro del 0,2% de la frecuencia maxima de salida

frecuencia de tension)

Tres formas: la primera es la curva caracteristica de par lineal, la
segunda es la caracteristica de par cuadratica y la tercera es la curva
V/F configurada por el usuario

Curva v/f
(caracteristica de

Aumento del torque

Configuraciones manuales: 0.0~30% de salida nominal
Elevacion automatica: determina ati el par de refi
de acuerdo con la corriente de salida y los parametros del motor

Limitacion automatica
de corriente y voltaje

Yaseaen , acion o fi i i la
corriente y el voltaje del estator del motor se pueden detectar

ati que se pueden suprimir dentro del rango permitido
de acuerdo con el algoritmo unico para minimizar la posibilidad de
disparo por falla del sistema

Caracteristicas de la Ajusta ati Ia relacio Itaje-fi ia de salida segu
frecuencia de voltaje los parametros del motor y el algoritmo unico
Par de arranque:

Caracteristicas de
torque Par nominal 100% a 0,5 Hz (control VF)
Par nominal 150% a 0,5 Hz (control vectorial)

Supresion de corriente

Control de circuito cerrado de corriente de rango completo, evitando
el img de la corriente con una funcion perfecta de

y voltaje supresion de sobrecorriente y sobretension
Especialmente para usuarios con baja ion de red y fl iones fri de ion de
red, el si pued el tiempo de fi i i mas largo posible de acuerdo con el
algoritmo unico y la gia de asig ion de energia residual, incluso en el rango por debajo

de la tension permitida

El control de velocidad multietapa prog de?7 pas y los multiples modos de operacion
son opcionales

Controlador PID incorporado (frecuencia ). F ion de icacion RS485 de
configuracion andar. Se pued lecci altif pr los de icacion, con f
de control sincrono de vinculacion.

Voltaje CD 0~ 10V, Corriente CD 0~20mA (limites superiores e inferiores

Entrada analogica A
son opcionales)

Entrada digital puede realizar la 6ndel inal UP/DW y varias configuraciones combinadas
con entrada analégica

C i iondel panel de i Confi ion de la interfaz RS485. También se

salida digital Salida 1 OCy 1 salida de relé (TA,TC) con hasta 17 funciones
salida analégica 1 AO, el rango de salida se pued figurar de flexible entre
g 0-20mA 0 0~10V
De acuerdo con las idades, se pued lecci tres dos: estabilizacion de
Itaje dinamico, estabilizacion de voltaj atico y estabilizacién sin je, para
obtener el efecto de operaciéon mas estable
Se puede configurar de forma continua 0,1~999,9 min
Consumo de energia ion de ar que de fr d Itaje de diferencia de retorno y tasa de

frenado de consumo de energia se p ) de forma

HNC ELECTRIC LIMITED




HV 10 Inversor de frecuencia 5

Especificac

ones

Frecuencia de inicio del frenado de CC durante la parada: 0,0 ~ [00,05] frecuencia limite superior.
Tiempo de frenado: 0,0 ~30,0: Corriente de frenado: 0,0 % ~ 50,0 % de la tension nominal del motor

Operaciones de bajo La frecuencia portadora se p ji i de 2,0 kHz a 20 kHz para
ruido minimizar el ruido del motor

o do Un dor interno es para la integracion del si

Ajuste de frecuencia de limite superior e inferior, operacion de salto de frecuencia, limite de operacion
de fra ia de deslizamiento, comunicacion RS 485, control de incremento y
disminucion de frecuencia, operacion de autorrecuperacion de fallas

Funcion de operacion inversa, p

Frecuencia de salida, corriente de salida, voltaje de salida, velocidad del motor, frecuencia establecida,

° ° p a del médulo, configuracién de PID, idad de retroali 0 day salida
analoégica, etc.
Contenido de alarma Registra una serie de parametros op i , como la fr ia de salida, la frecuencia establecida, la
corriente de salida, el voltaje de salida, el voltaje de CCy la peratura del médulo durante la altima falla
TR Sobrecorriente, sobr ije, fallo de médulo, relé térmico electrénico, cortocircuito,
sobr i fallo de ia interna
Temperatura ambiente -10C°~+40C- (Si la temperatura esta entre 40C°~50C°, por favor usalo a nivel reducido)

edad bie 5~95 RH, sin condensacion de agua

Ambiente de alrededor Interior (sin luz solar directa, corrosion, gas inflamable, polvo, aceite)

d 1000 metros por encima del uso de la

duccion de p ia. Cada 1 [ ion de 10%

Grado de proteccion IP20

odo de refrige 0 Refrigeracion por ventilador

HNCELECTRICLIMITED




Reductor de alto rendimiento

Dimensiones generales de toda la maquina
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Esquema de construccion y dimensiones de

" Modelo instalacién Peso
voltaje w H D W1 H1 (k@)

HV10-R75G1-1
1PH120V 60 | 160 | 134 | 78 | 170 4 0.9
HV10-2R2G1-1

Nivel de

HV10-R75G1-2

H HV10-R75G2

HV10-2R2G2

HV10-R75G3
3PH380V
HV10-2R2G3
78 | 200 | 152 | 95 | 212 4 1.3
HV10-5R5G3

HNC ELECTRIC LIMITED

60 | 160 | 134 | 78 | 170 4 0.9
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Cableado de operaciones basicas

Entrada de
alimentacion

Cortacircuitos

Resistencia de frenado

DI1
DI2
DI3
DI4

Potenciometro
5k — 10k

DC 0-10V/
DC 0-20ma

HNCELECTRICLIMITED
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Motor de
induccion trifasico

=
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L DC 0-10V/0-20mA

Salida analogica

,

Comunicacion
RS 485

YTA
Salida de relé

/TC

Salida de colector
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Poligono industrial A Reigosa Parcela B-33
36828 Ponte Caldelas, Pontevedra, Espafia
Teléfono: (+34) 986 872 010

Correo electrénico: egasen@egasen.co



